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แบบฝึกหดัปริพนัธส์องชัน้ ชดุท่ี 4 

1.จงใชป้รพินัธส์องชัน้คาํนวณหาปรมิาตรของรปูทรงสามมติ ิG เมือ่ 
1.1 G เป็นรปูทรงสามมติทิีอ่ยูภ่ายใตร้ะนาบ 2z x y  และอยูเ่หนือบรเิวณ R เมือ่

  , 3 5, 1 2R x y x y      

1.2 G เป็นรปูทรงสามมติทิีอ่ยูภ่ายใตพ้ืน้ผวิ 3 23 3z x x y  และอยูเ่หนือบรเิวณ R เมือ่
  , 1 3, 0 2R x y x y      

1.3 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ปิดลอ้มดว้ยพืน้ผวิ 2z x  และระนาบ 0x  , 2x  , 0y  , 
3y   และ 0z     
1.4 G เป็นรปูทรงสามมติทิีอ่ยูภ่ายใตร้ะนาบ4 6 2 15 0x y z    และอยูเ่หนือบรเิวณ R

เมือ่   , 1 2, 1 1R x y x y        

1.5 G เป็นรปูทรงสามมติทิีอ่ยูภ่ายใตพ้ืน้ผวิ 2 23 2z y x   และอยูเ่หนือบรเิวณ R เมือ่
  , 1 1, 1 2R x y x y       

1.6 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกปิดลอ้มดว้ยพืน้ผวิ  222 2z x y    และระนาบ 1z  , 
1x  , 1x   , 0y  และ 4y     
1.7 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกปิดลอ้มดว้ยระนาบ 3 2 4 12x y z    ในอฐัภาคทีห่น่ึง 
1.8 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกปิดลอ้มดว้ยทรงกระบอก 2 2 4x y   และ 2 2 4x z   

ในอฐัภาคทีห่น่ึง 
1.9 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกลอ้มรอบดว้ยทรงกระบอก 2 2 9x y   และระนาบ 0z   

และ 3z x    
1.10 G เป็นรปูทรงสามมติใินอฐัภาคทีห่น่ึง ซึง่ถูกลอ้มรอบดา้นบนดว้ยพาราโบลอยด ์

2 23z x y   ดา้นล่างดว้ยระนาบ 0z   และดา้นขา้งดว้ยทรงกระบอก 2y x   และระนาบ y x   
1.11 G เป็นรปูทรงสามมติถิูกปิดลอ้มดว้ย 

2y x , 0z   และ 1x z   
1.12 G เป็นรปูทรงสามมติใินอฐัภาคทีห่น่ึง ซึง่ถูกลอ้มรอบดา้นบนดว้ย 29z x   ดา้นล่าง

ดว้ย 0z   และดา้นขา้งดว้ย 2 3y x  
1.13 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูภ่ายใตร้ะนาบ 2 1x y z   และอยูเ่หนือบรเิวณซึง่ถูก

ลอ้มรอบดว้ย 1x y   และ 2 1x y    
1.14 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูภ่ายใตพ้ืน้ผวิ 2 21z x y  และอยูเ่หนือบรเิวณซึง่ถูก

ลอ้มรอบดว้ย 2x y  และ 4x   
1.15 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกลอ้มรอบดว้ยระนาบพกิดัและระนาบ 3 2 6x y z     
1.16 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกลอ้มรอบดว้ยทรงกระบอก 2 2 1x y   ระนาบ y z , 

0x   และ 0z    ในอฐัภาคทีห่น่ึง 
1.17 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกลอ้มรอบดว้ยทรงกระบอก 2 2 4y z   ระนาบ 2x y , 

0x   และ 0z    ในอฐัภาคทีห่น่ึง 
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1.18 G เป็นรปูทรงสามมติซิึง่ถูกปิดลอ้มดว้ยทรงกระบอก 2z x , 2y x  ระนาบ 0z  , 
และ 4z    

1.19 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูภ่ายใตก้รวย 2 2z x y  และอยูเ่หนือแผน่จานกลม 
2 2 4x y   

1.20 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูภ่ายในทรงกลม 2 2 2 16x y z   และอยูภ่ายนอก
ทรงกระบอก 2 2 4x y   

1.21 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูภ่ายในทัง้ทรงกระบอก 2 2 4x y  และทรงร ี
2 2 24 4 64x y z    
1.22 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูเ่หนือกรวย 2 2z x y  และอยูภ่ายใตท้รงกลม 

2 2 2 1x y z    
1.23 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่ถูกลอ้มรอบดว้ยพาราโบลอยด ์ 2 23 3z x y  และ 

2 24z x y    
1.24 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่ถูกลอ้มรอบดว้ยพาราโบลอยด ์ 2 21 2 2z x y   และระนาบ 

7z   ในอฐัภาคทีห่น่ึง 
1.25 G เป็นรปูทรงสามมติ ิซึง่อยูภ่ายใตพ้าราโบลอยด ์ 2 218 2 2z x y   และอยูเ่หนือ

ระนาบ xy  
 
 
 
 
 
 


